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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Pracownia badawczo - problemowa 1010542121010500009
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i robotyka ogoblnoakademicki 1/2

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Reprogramowalne systemy sterowania polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: - Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 30 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

kierunkowy z danego kierunku

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Piotr Katarzynski

email: piotr.katarzynski@put.poznan.pl
tel. 61 6652199

Wydziat Informatyki

ul.Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Wiedza
1 Wiedza:

. .. Powinien posiada¢ umiejetnos¢ rozwigzywania podstawowych probleméw z Z zakresu

2 Umiejetnosci: | projektowania i obstugi urzadzen automatyki i robotyki oraz umiejetnosé pozyskiwania
informacji ze wskazanych zrédet. Powinien réwniez rozumie¢ konieczno$¢ poszerzania swoich
kompetencji / mie¢ gotowo$¢ do podjecia wspoétpracy w ramach zespotu.

3 Kompetencje | Ponadto w zakresie kompetenciji spotecznych student musi prezentowac takie postawy jak
spoteczne uczciwos$é, odpowiedzialno$¢, wytrwatos$e, ciekawos$¢ poznawcza, kreatywnosé, kultura
osobista, szacunek dla innych ludzi.

Cel przedmiotu:

1. Przekazanie studentom podstawowej wiedzy z zakresu projektowania, wykonania i uruchamiania wybranych
systemow automatyki, robotyki i elektroniki sterujgce;.

2. Rozwijanie u studentéw umiejetnosci konstruowania uktadow elektroniki sterujgcej, systemow sterujgcych i
pomiarowych w automatyce i robotyce.
3. Ksztattowanie u studentéw umiejetnosci pracy zespotowej z zakresu montazu i uruchamiania systeméw sterowania

oraz interpretacji uzyskanych wartosci

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie zasad dziatania podstawowych elementow
elektronicznych, analogowych i cyfrowych, wybranych ukladéw i systemow elektronicznych automatyki i robotyki; - [K_W12]

Umiejetnosci:

1. potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych i innych zrédet takze w jezyku obcym; - [K_U1]

2. potrafi odczytywaé ze zrozumieniem projektowg dokumentacje techniczng oraz proste schematy technologiczne systemoéw
automatyki i robotyki; - [K_U2]

3. potrafi opracowac¢ dokumentacje dotyczacg realizacji zadania inzynierskiego w jezyku polskim i obcym; - [K_U4]

Kompetencje spoteczne:

1. posiada $wiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wiasng oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie zasadom pracy w zespole
i ponoszenia odpowiedzialno$ci za wspolnie realizowane zadania; potrafi kierowa¢ matym zespotem, wyznacza¢ cele i
okresla¢ priorytety prowadzace do realizacji zadania; - [K_K3]

2. posiada $wiadomo$¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego zapoznania sie z
dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktérych urzadzenia i ich elementy moga funkcjonowac, przestrzegania
zasad etyki zawodowej i poszanowania réznorodnosci pogladoéw i kultur; - [K_K5]

3. potrafi myslec i dziata¢ w sposob przedsiebiorczy, zgodnie z regutami ekonomii - [-]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Ocena formujaca:
a) w zakresie wykfadow:

b) w zakresie laboratoriow / éwiczen:

na podstawie oceny biezgcego postepu realizacji zadan,

Ocena podsumowujgca:

a) w zakresie wyktadéw weryfikowanie zatozonych efektéw ksztatcenia realizowane jest przez:

b) w zakresie laboratoriow / ¢wiczen weryfikowanie zatozonych efektoéw ksztatcenia realizowane jest przez:

i ocenianie ciggte, na kazdych zajeciach (odpowiedzi ustne) ? premiowanie przyrostu umiejetnosci postugiwania sie
poznanymi zasadami i metodami,

ii. oceng sprawozdania przygotowywanego czgsciowo w trakcie zajec, a czesciowo po ich zakonczeniu; ocena ta
obejmuje takze umiejetnosc¢ pracy w zespole,

Uzyskiwanie punktow dodatkowych za aktywnos$¢ podczas zajec, a szczegdlnie za:

i omowienia dodatkowych aspektéw zagadnienia,

ii. efektywnos¢ zastosowania zdobytej wiedzy podczas rozwigzywania zadanego problemu,

iii. umiejetnos¢ wspodtpracy w ramach zespotu praktycznie realizujgcego zadanie szczegétowe w laboratorium,

iv. uwagi zwigzane z udoskonaleniem materiatow dydaktycznych,

V. wskazywanie trudnos$ci percepcyjnych studentéw umozliwiajgce biezgce doskonalenia procesu dydaktycznego.

Tresci programowe

Zajecia projektowe prowadzone sg w formie pietnastu 2-godzinnych ¢wiczen, odbywajacych sie w laboratorium,
poprzedzonych 2-godzinng sesjg instruktazowa na poczgtku semestru. Punktem wyjscia do zajec jest okreslenie problemu o
charakterze inzynierskim, ktory winien by¢ kompleksowo przeanalizowany i rozwigzany przez studentéw z wykorzystaniem
pomocy prowadzgcego oraz okreslonych modutéw, podzespotdw, narzedzi. Pomysine rozwigzanie problemu wymusza na
studencie konieczno$¢ zapoznania sig z praktycznym wykorzystaniem w/w srodkow.

Projekty realizowane sg przez 2-osobowe zespoty studentéw. Program obejmuje nastepujgce zagadnienia:

Planowanie i przeprowadzanie eksperymentéw, w tym pomiary i symulacje komputerowe, interpretacja uzyskanych wynikéw,
wnioski. Budowa, uruchomienie oraz testowanie prostych uktadow elektronicznych oraz elektromechanicznych automatyki i
robotyki. Postugiwanie sie wtasciwie dobranymi metodami i przyrzgdami pomiarowymi oraz pomiar stosownych sygnatéw i na
ich podstawie wyznaczanie charakterystyk statycznych i dynamicznych elementéw automatyki oraz uzyskiwanie informaciji o
ich zasadniczych wtasnosciach. W ramach projektu realizowane sg zagadnienia szczegotowe:

Projektowanie uktadéw automatyki i sterowania.

Realizacja uktadow elektroniki sterujgce;j.

Implementacja oprogramowania sterujgcego na komputerach przemystowych klasy PC lub mikrokontrolerach.
Badania obiektow dynamicznych.

Projektowanie i budowa systemoéw sensoryki przemystowej.

Budowa uktadéw regulacji.

Testowanie i analiza funkcjonalnos$ci uktadow regulaciji.

Metody dydaktyczne:
1. projekt: éwiczenia praktyczne, dyskusja, praca w zespole,

Literatura podstawowa:
1. Dokumentacja techniczna / noty katalogowe wskazanych urzadzen, modutéw i podzespotéw

Literatura uzupetniajaca:

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
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1. udziat w zajeciach projektowych 30
2. udziat w konsultacjach (mogg by¢ realizowane drogg elektroniczng) zwigzanych z realizacjg 2
procesu ksztatcenia 8

3. zapoznanie si¢ ze wskazang literaturg / materiatami dydaktycznymi (10 stron tekstu naukowego = 1| 1o
godz.), 80 stron

4. przygotowanie do zaliczenia projektu

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
tgczny naktad pracy 50
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 32
Zajecia o charakterze praktycznym 40
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